1.1 创建新数据文件并进行数据采集

首先打开Terrasync软件如下图，进入软件之后显示右图

[image: image19.jpg]SEM T | x
(SR 178 Road Sign—— #BR—={— A&

At
Hir

aebt ————— KB

B5: 5.25m \"Eﬁlﬁ:ma'(é)\'}‘p ’
b4 | s eae @)Y




         [image: image2.png]39569923311 16718015545
101.16m HAE PDOP: 245
WGS 1984

E2=3 Ei3





然后点击“状态”选择“安装”进入设置界面打开“实时设置”如下图所示：
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选择跟踪模式把“自动”改成“自定义模式”，下面会出现很多复选框如下图所示，然后选择禁用，只有MSAS这个选项选择“启用，不注意健康”，设置完成之后点击“确定”
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会回到进入软件的初始状态如下图所示
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开始数据采集时段之前，需要创建新的数据文件，以存储所采集的要素和属性。使用“数据”区域执行此操作。

1. 点击”主菜单”列表按钮，然后选择“数据”。
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2. 点击”子菜单”列表按钮，然后选择“新建文件”。“新建文件”屏幕随即出现。

3. TerraSync 软件会自动在“文件名”域中输入文件名称。

4. 在“词典名”域中，选择相应的数据词典（此处为“自来水管线数据采集”）。
5. 点击“创建”。

6. “确认天线高度”窗体随即出现。如有必要，请输入正确的天线高度和测量点，如“1.50m”，然后点击“确定”。

7. “采集要素”屏幕随即出现。此屏幕显示数据字典中所有要素的列表。创建新数据文件后，即可开始采集要素。
2.5数据如何采集
1. 当用户在输入属性数据的同时，TerraSync软件也在记录 GPS 位置，记录图标旁的计数器[image: image12.png]


旁边的数字随之增加（至少需要一个位置数据，建议记录大于3个位置数据）。
2. 属性输入完毕并且记录器图标后的数字大于3的时候，就可以点击“确定”来保存和关闭该点的要素了。属性输入窗体关闭，并返回“采集要素”屏幕。
3. 携带GPS设备至新的闸门目标处，重复上述1~4步骤，采集新的闸门目标。所有闸门采集完毕或完成当天的工作量后，可以直接关闭该TerraSync软件（数据文件已经保存）。

4. 如果下次开机使用时，还想接着上次建立的文件继续采集，则打开“数据”，再在子菜单下选择“已有文件”找到自己所要的文件打开，然后选择“要素采集”接着继续书记录入工作。

3.1如何进行导航
3.1.1选择目标

由于已筛选了要素列表，因此可访问显示的每个要素并更新其属性。使用“导航”区域可查找已有要素。

要导航到某个要素，请将其选择为目标。为此请使用已有要素的列表。

选择目标：

打开软件打开数据——已有文件——找到所要使用的文件，打开。如图
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3.1.2开始导航

在“更新要素”屏幕中，选择所要导航的点。然后选项——设置导航目标，然后到导航界面。
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要打开“导航”区域，请点击”主菜单”列表按钮，然后选择“导航”。“方向盘”屏幕随即出现。

使用“方向盘”屏幕上显示的信息导航到所选目标。

此屏幕显示导航到目标所需的所有信息。屏幕底部的信息域显示不同类型的导航信息。

要导航到所选目标，请开始移动。这样 TerraSync 软件可计算您的初始航向。方向盘显示旋转箭头时，请保持移动和转向，直到箭头指向屏幕顶部。屏幕顶部指示您的当前航向。然后朝着目标移动，调整方向，确保始终朝向目标。

注意： 如果移动速度非常慢或静止不动，则方向盘信息不变。出现航向锁闭消息。距目标几米远时，视图将切换为“接近”屏幕。在“接近”屏幕中，您的位置通过十字指示，目标由靶心表示。移近目标时，位置符号逐渐接近目标符号。当位置符号与目标符号重叠时，表示已到达目标。
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接近目标后，中间的罗盘，会消失，显示的是当前位置与目标位置的移动图形。（X 是当前所处的位置，圆圈是目标位置）
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